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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

1. WSTEP

1.1 Kody CPV

Kod CPV - 45312100-8 - Instalowanie przeciwpozarowych systemdw alarmowych
Kod CPV - 45311100-1 - Roboty w zakresie okablowania elektrycznego

Kod CPV - 45311200-2 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

1.2. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot:
— montaz instalacji sygnalizacji pozaru,
1.3. Adres inwestycji
KATY RYBACKIE, UL. RYBACKA 64, 82-110 SZTUTOWO
DZIALKA NR 538 OBREB EWIDENCYINY 02
1.4. Inwestor
CENTRALNE MUZEUM MORSKIE W GDANSKU
UL. OLOWIANKA 9-13, 80-751 GDANSK

1.5. Zakres robot objetych specyfikacja
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia
robot zwigzanych z wykonaniem:
- montaz 1 centrali systemu sygnalizacji pozaru i panelu informacyjno - kontrolnego,
- montaz optycznych czujek dymu,
- montaz gniazd dla czujek,
- montaz przyciskdw recznych ostrzegaczy pozarowych — ROP,
- montaz modutdw kontrolno — sterujgcych i podtacznie do urzadzen wspotpracujacych ,
- montaz sygnalizatoréw optyczno-akustycznych,
- montaz chwytaka elektromagnetycznego i zasilacza buforowego.
— podtaczenie systemu do centrali przesytajacej informacje do Centralnego Muzeum Morskiego na

Otowiance (SSWiN) oraz do Urzadzenia Transmisji Alarmu do Panstwowej Strazy Pozarnej.
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1.6. Okreslenia podstawowe

Centrala systemu — urzadzenie stuzgce do analizowania sygnatdéw wysytanych przez elementy petlowe,
wyswietlanie informacji uzytkownikowi systemu o swoim stanie, wskazywanie doktadnego miejsca
wystgpienia zagrozenia, mozliwos¢ obstugi poprzez panel przyciskow oraz w zleznosci od
zaprogramowanych kryteriéw automatyczne uruchamianie urzadzen wykonawczych.

Czujka optyczna dymu — stuzy do wykrywania pozaru w poczatkowych fazach jego powstania. Sktgda
siez zespotu detekcyjnego dioda — receptor — labirynt. W przypadku dotarcia zadymienia do komory
pomiarowej $wiatlo emitowane przez diode jest odbijane od czasteczek i docierajgc do receptora
powoduje wejscie czujki w stan alrmu.

Czujka termiczna — wyposazona w termistor, ktory bada zmiany temperatury i w przypadku duzego
przyrostu lub przekroczenia dopuszczalnej wartosci temperatury powoduje przej$cie czujki w stan
alarmu.

Czujka multisensorowa - jest hybryda czujek optycznych i termicznych, analizuje charakterystyki z
optycznych i termicznych elementéw detekcyjnych.

Reczny ostrzegacz pozarowy — urzadzenie w formie czerwonego przycisku z szybkg jednorazowego
uzytku stuzace do manualnego poinformowania systemu o wystgpieniu zagrozenia.

Modut wejscia/wyjécia I0 — urzadzenie stuzace do kontroli i sterowania uzadzen zewnetrznych,
posiadajacy:

- 1 lub 4 bezpotencjatowe programowalne zestyki NO/NC

- 1 lub 4 wejscia kontrolne, ktére moga monitorowac prace innych urzadzen

wskaznik zadziatania — stuzy informowaniu o wzbudzeniu czujki montowanej w miejscach niewidocznych
lub zakrytych — sufity podwieszane.

sygnalizator optyczno-akustyczny - urzadzenie stuzace do alarmowania

Chwytak elektromagnetyczny - urzadzenie do utrzymywania drzwi pozarowych w pozycji otwartej. Po
zdjeciu napiecia z tego elementow drzwi bedg miaty moztiwos¢ zamkniecia poprzez samozamykacz.
Zasilacz buforowy - urzadzenie do podtrzymania funkcji niepozarowych wyposazony w akumulatory aby
zapewnic dziatanie w przypadku krotkotrwatych zanikdw napiecia w sieci energrtycznej budynku.
Certyfikowane uchwyty — element montazowy okablowania wykonany ze stali galwanizowanej odpornej
na wysokg temperature posiadajgce odpowiednie aprobaty techniczne stwierdzajgce taki fakt.
Certyfikowane kotki — kotki ze stali galwanizowanej odporne na wysoka temperature posiadajace

odpowiednie aprobaty techniczne stwierdzajgce taki fakt.

1.7. Wymagania ogolne dotyczace roboét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ robdt z Dokumentacjg

Projektowa, specyfikacjg techniczng i obowigzujgcymi normami.

Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z zaleceniami Kierownika Budowy i projektanta Architekta.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Stosowane materiaty i urzadzenia muszg by¢ nowe, najlepszej jakosci, o parametrach dostosowanych do

czynnikow zewnetrznych i wewnetrznych, na ktorych dziatanie muszg by¢ wystawione, a takze doktadnie

odpowiada¢ warunkom niezbednym do prawidtowego wykonania powierzonych robdt oraz do poprawnego

funkcjonowania catej instalacji. Stosowane materiaty i urzadzenia winny by¢ zgodne z zestawieniem

materiatow w dokumentacji technicznej i winny posiada¢ odpowiednie certyfikaty dopuszczajgce do

stosowania w budownictwie i deklaracje zgodnosci.

Wykonawca moze zastosowa¢ materiaty inne niz w projekcie, na warunkach okreslonych w SIWZ, jednakze

proponowane materialy zamienne, pod wzgledem technicznym, musza by¢ réwnowazne materiatom i

urzadzeniom zaprojektowanym.

Wykaz materiatdw, przedstawiony w dokumentacji technicznej, stanowi integralng czes¢ niniejszej

specyfikacji.

Tlosci do wykonania robot elektrycznych stosowac zgodnie z dokumentacjg projektowg i opisami

technicznymi.

2.2. Odbior materiatow

Materialy wg wykazu nalezy dostarczy¢ na plac budowy wraz z atestami, Swiadectwami dopuszczenia i

kartami gwarancyjnymi. Dostarczone materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z

danymi technicznymi wytworcy. Przeprowadzi¢ ogledziny zewnetrzne, a materiaty z defektami wymienic.

Materialy i urzadzenia przechowywac¢ w zamykanych magazynach/pomieszczeniach udostepnionych przez

inwestora, co jest warunkiem koniecznym zachowania gwarancji wyrobdw, urzadzen i aparatury.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania instalacji kablowych, montazu elementéw systeméw winien

wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcych maszyn i sprzetu, gwarantujgcego witasciwg jakosc

robot:

Wiertarki udarowe — do wywiercania otwordw pod kotki, oraz przewiercania Scian i stropdw wierttem o
$rednicy okoto 20mm.

Drabiny

zestaw ktdtkofaldwek badz telefondw do komunikowania sie przy prébach zwigzanych z badaniem kabli
oraz elementow systemow.

Miernik do standartowych pomiaréw elektrycznych.
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- Gaz testowy do badania sprawnosci czujek dymowych
- Tester do badania czujek termicznych
Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robdt, zaakceptowanym przez Kierownika Budowy i uzgodnione z uzytkownikiem obiektu. Roboty
elektryczne mogga by¢ wykonywane recznie lub przy uzyciu sprzetu mechanicznego zaakceptowanego
przez Kierownika Budowy.
Przy mechanicznym wykonywaniu robdt, Wykonawca powinien dysponowac sprzetem sprawnym technicznie,
przewidzianym w KNR do wykonania tego typu robot.
Roboty elektryczne prowadzone beda przy uzyciu sprzetu mechanicznego:
- elektronarzedzia,
- rusztowania ramowe.
Sprzet powinien by¢ obstugiwany wytgcznie przez osoby uprawnione do jego uzycia. Przechowywanie

sprzetu nalezy wykonac zgodnie z wytycznymi producentdw (DTR, instrukcje eksploatacyjne, itp.).

4. TRANSPORT

Materialy przewidziane do wykonania robot mogg by¢ przewozone dowolnym S$rodkiem transportu z
zachowaniem zasad kodeksu ruchu drogowego. Materiaty nalezy zabezpieczy¢ przed przewrdceniem oraz
przesuwaniem w czasie transportu. W czasie transportu i przechowywania materiatow elektroenergetycznych
nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wilasciwosci tych urzadzen, zastrzezonych przez
producenta.

W czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i urzadzen
rozdzielczych nalezy przestrzegaC zalecen wytwdrcow, a w szczegolnosci: transportowane urzadzenia
zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem sie, aparature i urzadzenia
ostroznie zatadowywac i zdejmowac, nie narazajgc ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok.

Miejsce i sposob przechowywania sprzetu, urzadzen i materiatdw transportowanych na plac budowy nalezy
uzgodni¢ z uzytkownikiem obiektu. W czasie przechowywania sprzet powinien by¢ zabezpieczony przed
uszkodzeniami mechanicznymi, przed szkodliwym dziataniem warunkéw atmosferycznych i przed uzyciem

przez osoby do tego nieuprawnione.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Trasowanie — przygotowanie tras kablowych

Trasa instalacji systemu sygnalizacji pozaru powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami.

W przypadku tras przewodu petli dozorowych YnTKSY 1x2x1 réwnolegtych do linii wysokiego napiecia nalezy

zachowac odlegtos¢ minimum 30 cm, ze wzgledu na mozliwos¢ wystgpienia zaktdcen elektromagnetycznych.
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Podstawowe rozprowadzenie linii kablowych, zasilajgcych centrale systemu sygnalizacji pozaru z rozdzielnicy
elektrycznej nalezy wykonac nasciennie wykorzystujac rury lub listwy eektroinstalacyjne PCV.

Przed przystgpieniem do montazu instalacji nalezy:

- wykonac otwory i obsadzi¢ uchwyty, podpory i podwieszenia,

- wykonac otwory w Scianach dla przejs¢ przewodow.

- instalacje uktada¢ w rurach lub w listwach elektroinstalacyjnych PCV.

5.2. Przejscia przez sciany i stropy

Wszystkie przejscia instalacji sygnalizacji pozaru musza byc chronione przed uszkodzeniami. Przejscia te
nalezy wykonywac¢ w rurkach ochronnych.

Wszystkie kable i przewody przechodzace przez Sciany i stropy oddzielenia ppoz. nalezy zaizolowac w klasie

odpornosci takiej, jak element przez ktory przechodza.

5.3. Montaz okablowania i zasilanie centralek
Sposéb montazu okablowania (natynkowo / podtynkowo) nalezy ustali¢ z Inwestorem.
Montaz okablowania oraz zasilanie centralek nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wytycznymi projektowymi

rozdziat 6.

5.4. Instalacja elementow systemow

Centrale instalacji sygnalizacji pozaru nalezy zamontowa¢ w miejscu ustalonym na etapie realizacji, na
Scianie w taki sposdb aby wyswietlacz i przyciski do obstugi byly na wysokosci wzroku (160-190 cm) w
pomieszczeniu ochrony w budynku sgsiednim.

Zasilanie do centrali nalezy wykonac¢ kablem pozarowym zamontowanym przed przeciwpozarowy wytgcznik
pradu.

Sygnalizatory nalezy montowa¢ w miejscu gdzie nie bedg przestoniete przez zadne elementy aranzacji.
Panel informacyjno - kontrolny nalezy zamontowa¢ na wysokosci 160-180cm w miejscu ustalonym na etapie
realizacji.

Reczne ostrzegacze pozaru nalezy montowac¢ na wysokosci 135-160 cm nad posadzka.

Rozmieszczenie pozostatych elementéw zgodnie z projektem, specyfikacjg techniczng oraz DTR producenta.
Sposdb montazu i podtgczenia elementdéw systemdw nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z dokumentacjami

techno-ruchowymi producentéw.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Jakos¢ wykonanych robot montazowych i elementdw instalacji powinna odpowiada¢ obowigzujgcym
warunkom technicznym wykonania. Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli
prowadzonych robdt.

Wszystkie elementy robdt instalacji podlegajg sprawdzeniu w zakresie:

- zgodnosci z dokumentacjg i obowigzujgcymi przepisami,

- poprawnosci oznaczen,

- kompletnosci wyposazenia

- poprawnosci montazu przy braku widocznych uszkodzen i btedow

- nalezytego stanu izolacji kabli i przewoddw oraz urzadzen potwierdzonego protokotami pomiarowymi,

- konfiguracji i rozruchu instalacji

- skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej, potwierdzonej protokotami pomiarowymi,

- pomyslnego zakonczenia prob funkcjonalnych obwodéw i uktadéw potwierdzonych protokotami.

Wszystkie pomiary i proby elektryczne mogg wykonywaé jedynie osoby posiadajgce odpowiednie

uprawnienia SEP do 1kV.

6.1 Kontrola jakosci materiatlow

Urzadzenia elektryczne oraz kable elektroenergetyczne i przewody powinny posiadac atest fabryczny lub
$wiadectwo jako$ci wydane przez producenta oraz wszystkie niezbedne certyfikaty, gwarancje i DTR-ki.

Dla przewoddw i kabli stosowanych w ochronie przeciwpozarowej nalezy przedstawi¢ certyfikat zgodnosci
CNBOP.

6.2 Badania i pomiary pomontazowe

Po zakonczeniu robot nalezy wykonaé préby napieciowe i badania kabli elektroenergetycznych na
zachowanie ciggtosci zyt, a takze zgodnosci faz na odbiornikach.

Dla przewoddw petli dozorowych nalezy przeprowadzi¢ badanie ciggtosci oraz rezystancji petli i porownac ja
z zaleceniami producenta systemu.

Wykona¢ obowigzujace badania urzadzen. Po uruchomieniu i zaprogramowaniu systemu nalezy wykonac
100% sprawdzenia elementdw tego systemu.

Z wykonanych pomiardw i préb powinny by¢ wykonane protokoty.
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7. OBMIAR ROBOT

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz dokumenty
przekazane przez zamawiajgcego Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w
chocby jednym z nich s3 obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.
Obmiar robdt polega na okresleniu faktycznego zakresu robdt oraz na podaniu rzeczywistych ilosci uzytych
materiatot. Obmiar robot obejmuje roboty umowne oraz dodatkowe i nieprzewidziane, ktérych koniecznoscé
wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania robot pomiedzy wykonawcg a inspektorem nadzoru.
Jednostki obmiarowe powinny by¢ zgodne z jednostaki przedmiarowymi w kosztorysie inwestorskim, a ceny
zogdne z kosztorysem ofertowym wykonawcy.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot
budowlanych bedg uwazane za wartosci docelowe. Cechy materiatéw i elementéw muszg byc jednorodne i
wykazywac zgodnos¢ z okre$lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cen nie moga przekracza¢ dopuszczalnego

poziomu tolerancji.

8. ODBIOR ROBOT

Przyjecie robdt moze nastgpic tylko w przypadku pozytywnego wyniku poszczegdlinych prob i pomiardw, jak
rowniez wykonania prac zgodnie z dokumentacjg wykonawczg, a takze obowigzujgcymi normami i
przepisami.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Zamawiajgcego i
Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny roboty nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przejecia dokumentéw. Odbioru ostatecznego robdt dokona
komisja wyznaczona przez zamawiajgcego w obecnosci Inspektora Nadzoru, Wykonawcy i Projektanta
systemu. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentdéw i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacjg projektowg i

specyfikacjg techniczng wykonania i odbioru robot.

Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:

— Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie wykonania robdt,

— Dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany w trakcie robdt,
- Wazne $wiadectwa dopuszczenia zastosowanych elementow,

- Protokoty czesciowych odbioréw poprzednich faz robdt,
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- Protokoty i zaswiadczenia z dokonanych pomiaréw i prob montazowych, w tym:

- protokot z pomiardw ciggtosci (oraz rezystancji dla przewoddw petli dozorowych) i rodzaju
zastosowanych kabli,

- protokot ze sprawdzenia zadziatania wszystkich elementéw detekcyjnych systemu oraz ze
sprawdzenia funkgji kontroli innych urzadzen wspoétpracujacych,

- protokét z przeprowadzenia préb podigczenia systemu do centrali przesylajgcej informacje do
Centralnego Muzeum Morskiego na Ofowiance (podigczenie do SSWIN) oraz do Urzadzenia
Transmisji Alarmu do Panstwowej Strazy Pozarnej.

— Dokumentacja fabryczna zamontowanych urzadzen, dokumentacje techniczno ruchowe, instrukcje.

- Instrukcje eksploatacji odbieranej instalacji oraz zainstalowanych na state urzadzen elektrycznych.

Ponadto Wykonawca przeszkoli wyznaczone przez Inwestora osoby, ktore bedg obstugiwac centrale.

Przy odbiorach systemdw nalezy stosowac sie do zapisow w nizej wymienionych dokumentach:
— System sygnalizacji pozaru: PKN-CEN/TS 54-14:2006 PKN-CEN/TS 54-14:2006 - Systemy sygnalizacji
pozarowej Czes$¢ 14:"Wytyczne planowania, projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i

konserwacji."

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PKN-CEN/TS 54-14:2006 PKN-CEN/TS 54-14:2006 - Systemy sygnalizacji pozarowej; Cze$¢ 14:"Wytyczne
planowania, projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwaciji.

PN-IEC 60364 (komplet) Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN-92/E-05009/56 Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego

PN-93/E-05009 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Komplet

PN-88/E-04300 Badania techniczne przy odbiorach

PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne w izolacji z tworzyw termoplastycznych i powtoce polwinitowej na
napiecia znamionowe 0,6/1 kV

BN-73/3725-16 Znakowanie kabli, przewoddw i zyt (analogia)

PN-IEC 364-4-481, 199492/-05009/41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ochrona
zapewniajgca bezpieczenstwo — Dobdr srodkdéw ochrony w zaleznosci od wptywow zewnetrznych — Wybdr
srodkow ochrony przeciwporazeniowej w zaleznosci od wptywow zewnetrznych

PN-IEC 60050-826:2000 Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki — Instalacje elektryczne w
obiektach budowlanych

PN-93/E-05009/51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego — Postanowienia wspdlne

PN-91/E-05010 Zakresy napieciowe instalacji elektrycznych w obiektach budowlanych
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PN-E-05033:1994 Wytyczne do instalacji elektrycznych — Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego —
oprzewodowanie
PN-EN 50310:2002 Stosowanie potaczen wyréwnawczych i uziemiajgcych w budynkach z zainstalowanym
sprzetem informatycznym
PN-IEC 61024 (komplet) Ochrona odgromowa obiektdw budowlanych
PN-86/E-05003.04 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych — Ochrona specjalna
PN-92/01256.02 Znaki bezpieczenstwa
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